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REPUBLIKAHRVATSKA
DRZAVNI ZAVOD ZA INTELEKTUALNO VLASNISTVO

SEKTOR ZA PATENTE

KLASA: UP/1-381-03/14-010/0925
URBROIJ: 559-03/2-17-031/JD%
Broj prijave: P20140925A

Zagreb, 27. ozujka 2017.

dr. sc. Zeljko Bihar, dipl. ing.,
ADMOVEO d.o.o.

Aleja lipa 1/G
10000 Zagreb

PREDMET: Prijava patenta P20140925A,
- obavijest o priznanju konsenzualnog patenta
- tekst prijave za koju se namjerava priznati konsenzualni patent

U svezi prijave patenta broj: P20140925A, podnositelja prijave: Synergos Eko d.o.0., Vrbaniceva
37/1, 10000 Zagreb, zastupanog po: dr. sc. Zeljko Bihar, dipl. ing., ADMOVEO d.o.0., Aleja lipa 1/G,
Zagreb, koja se odnosi na izum pod nazivom: PLUTACA S PREPOZNAVANJEM I KONTROLOM
PRIVEZA PLOVILA, Drzavni zavod za intelektualno vlasni$tvo na temelju ¢lanka 42. stavka 1.
Zakona o patentu ("Narodne novine", broj 173/03., 87/05., 76/07., 30/09., 128/10., 49/11. i 76/13.),
objavio je zahtjev za priznanje konsenzualnog patenta.

Kako u propisanom roku od 6 mjeseci nije podnesen prigovor protiv priznanja konsenzualnog patenta
u skladu s ¢lankom 43. stavkom 1. Zakona, Zavod je u postupku ispitivanja uvjeta propisanih ¢lankom
41. Zakona, utvrdio da su ispunjeni uvjeti za priznanje konsenzualnog patenta.

Naziv izuma, sazetak, opis i patentne zahtjeve kojima se odreduje sadrzaj 1 opseg zaStite za izum na
koji se priznanje odnosi, dostavljamo u prilogu u skladu s odredbom ¢lanka 48. stavkom 2. Zakona o
patentu, slijedom ¢ega Vas pozivamo da u roku od dva mjeseca od dana primitka obavijesti
podnesete pisanu suglasnost na dostavljeni tekst.

Ako u postavljenom roku ne postupite u skladu s obavijesti, Zavod ¢e donijeti rje$enje o priznanju
patenta kao da je suglasnost podnesena.

Ukoliko nalazite da se s predloZenim tekstom u bilo kojem njegovom dijelu ne moZzete suglasiti, u
istom roku océekujemo o tome Va¥u pisanu izjavu uz naznaku teksta s kojim niste suglasni, te
obrazlozenje razloga svoje nesuglasnosti, koje zajedno s tekstom izmijenjenih patentnih zahtjeva
dostavite Drzavnom zavodu za intelektualno vlasniStvo.

REPUBLIC OF CROATIA TD3977
STATE INTELLECTUAL PROPERTY OFFICE
Ulica grada Vukovara 78, HR-10000 Zagreb, Hrvatska/Croatia: Tel.: (+385 1) 6106-105 (Centrala/Contact), 6106-418 (Prijamni ured/Receiving
Office), 6109-825 (Informacije/Information center - INCENTIV), Fax: (+385 1) 6112-017; E-posta/E-mail: info@dziv.hr




Nakon postizanja suglasnosti Zavod ¢e donijeti rjeSenje o priznanju konsenzualnog patenta.
Usuglaseni tekst bit ¢e koriSten za tiskanje spisa konsenzualnog patenta.

Prilog: tekst prijave za koju se namjerava priznati konsenzualni patent

DOSTAVITL:  podnositelju prijave putem zastupnika
- dr. sc. Zeljko Bihar, dipl. ing., ADMOVEO d.o.o.,
Aleja lipa 1/G, Zagreb
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Voditeljica sl‘que specijalista za podrudje
tehnike:~ 7\
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N drsc, Jelena:Zafran Novak, dipl. ing.

DRZAVNI ZAVOD ZA INTELEKTUALNO VLASNISTVO REPUBLIKE HRVATSKE/STATE INTELLECTUAL PROPERTY OFFICE OF THE REPUBLIC OF CROATIA
Zagreb, Hrvatska/Croatia
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3 REPUBLIKAHRVATSKA
DRZAVNI ZAVOD ZA INTELEKTUALNO VLASNISTVO

SEKTOR ZA PATENTE

KLASA: UP/I-381-03/14-010/0925
URBROIJ: 559-03/2-17-030/JD%
Broj prijave: P20140925A

Zagreb, 27. ozujka 2017,

Drzavni zavod za intelektualno vlasni$tvo na temelju ¢lanka 15. stavka 1. Zakona o patentu (“Narodne
novine”, broj 173/03., 87/05., 76/07., 30/09., 128/10., 49/11. i 76/13.) u upravnom postupku povodom
prijave patenta podnositelja: Synergos Eko d.o.0., Vrbani¢eva 37/1, 10000 Zagreb, zastupanog po:
dr. sc. Zeljko Bihar, dipl. ing., ADMOVEO d.o.0., Aleja lipa 1/G, 10000 Zagreb, donosi

ZAKLJUCAK

1. NalaZe se podnositelju prijave: Synergos Eko d.o.0., Vrbani¢eva 37/1, 10000 Zagreb, da u roku od
dva mjeseca od dana primitka ovoga zakljucka, uplati:

e troskove tiskanja objave konsenzualnog patenta u Hrvatskom glasniku intelektualnog
vlasni§tva u iznosu od 160,00 kn;

e troSkove izdavanja spisa konsenzualnog patenta, u iznosu od 275,00 kn;

e tro%kove izdavanja isprave konsenzualnog patenta u iznosu od 200,00 kn.

Tro8kovi se uplacuju na rn. br. HR1210010051863000160, primatelj: Drzavni proracun, po modelu
HR63, uz poziv na broj 5681-6179-112014092507, a kao Opis plaéanja (svrha uplate) navodi se:
naknade troSkova upravnoga postupka.

Uplatnicu ili ovjereni primjerak posebnog naloga za prijenos ili drugi odgovarajuéi dokaz
dostavite u pisarnicu Zavoda osobno, ili posaljite poStom na nadin uobi¢ajen za takve posiljke.

2. Ako podnositelj prijave uplati predmetne troskove upravnoga postupka u naznadenim iznosima i
roku, donijjet ¢e se rjeSenje o priznanju konsenzualnog patenta, odnosno ako u odredenom roku ne
postupi po ovom zaklju€ku, prijava patenta smatrat ¢e se povu¢enom.

Obrazlozenje

Podnositelj prijave: Synergos Eko d.o.0., Vrbani¢eva 37/1, 10000 Zagreb, podnio je putem zastupnika
Drzavnom zavodu za intelektualno vlasni§tvo prijavu patenta za izum pod nazivom: PLUTACA S
PREPOZNAVANJEM I KONTROLOM PRIVEZA PLOVILA.

Dana 16. rujna 2016. podnesen je zahtjev za priznanje konsenzualnog patenta, koji je objavljen u
Hrvatskom glasniku intelektualnog vlasniStva broj 20/2016.

REPUBLIC OF CROATIA NTD3851
STATE INTELLECTUAL PROPERTY OFFICE
Ulica grada Vukovara 78, HR-10000 Zagreb, Hrvatska/Croatia: Tel.: (+385 1) 6106-105 (Centrala/Contact), 6106-418 (Prijamni ured/Receiving
Office), 6109-825 (Informacije/Information center - INCENTIV), Fax: (+385 1) 6112-017; E-posta/E-mail: info@dziv.hr




Kako su ostvareni uvjeti za priznanje konsenzualnog patenta, nakon podmirivanja propisanih pristojbi
1 troSkova donijet ¢e se rje§enje o priznanju.

Iznosi tro¥kova za objavu konsenzualnog patenta u Hrvatskom glasniku intelektualnog vlasnistva, za
izdavanje spisa konsenzualnog patenta i isprave o konsenzualnom patentu propisani su ¢lankom 11.
stavkom 2., te ¢lankom 12. i €lankom 46. stavkom 2. Uredbe o naknadama za posebne tro$kove i
troSkove za pruzanje informacijskih usluga Drzavnog zavoda za intelektualno vlasni$tvo (“Narodne
novine”, broj 109/11.1 96/13.).

Nadin pla¢anja naknade troskova propisan je ¢lankom 8. citirane Uredbe.

Slijedom navedenoga, a u skladu s ¢lankom 16. Zakona o patentu, odlu€eno je kao u izreci ovoga
zakljucka.

Uputa o pravnom lijeku:
Protiv ovoga zaklju¢ka nije dopustena posebna Zalba, ve¢ se moze pobijati zalbom protiv rjefenja
kojim se rjeSava o istoj upravnoj stvari.

DOSTAVITI: podnositelju prijave putem zastupnika
- dr. sc. Zeljko Bihar, dipl. ing., ADMOVEO
d.o.o., Aleja lipa 1/G, Zagreb

/ j_'-"""Voditeljigig@luibe ravne, medunarodne i

ad-méfl lstfbulveiﬁoﬂovg

Gordaﬁé Vukovic, dipl. liur.

DRZAVNI ZAVOD ZA INTELEKTUALNO VLASNISTVO REPUBLIKE HRVATSKE/STATE INTELLECTUAL PROPERTY OFFICE OF THE REPUSLIC OF CROATIA
Zagreb, Hrvatska/Croatia
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(19)REPUBLIKA HRVATSKA 10 men

DRZAVNI ZAVOD ZA
INTELEKTUALNO VLASNISTVO

(12) SPIS
KONSENZUALNOG PATENTA

("isklju¢ivo za provjeru | korekciju podataka)

(51) MKP: (45) Datum objavljivanja konsenzualnog patenta.

B63B 22/02 (2006.01)
B63B 22/24 (2006.01)
G08G 3/00 (2006.01)

G078 15/00 (2011.01)

(21) Broj prijave patenta:  P20140925A (22) Datum podnoenja prijave patenta: 26.09.2014.
(43) Datum objavljivanja prijave patenta: 08.04.2016.

(73) Nositelj konsenzualnog patenta: Synergos Eko d.o.o,, Vrbaniceva 37/1, 10000 Zagreb, HR
(72) 1zumitel]: Dario Lovri¢, Vale Viduka 7, 10000 Zagreb, HR

(74) Zastupnik: dr. sc. Zeljko Bihar, dipl ing., ADMOVEO d.o.0., 10000 Zagreb, HR

(s4yNazivizuma.  PLUTACA S PREPOZNAVANJEM | KONTROLOM PRIVEZA PLOVILA

HR PK20140925 B3
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OPIS IZUMA

Podruéje tehnike

Predmet izuma odnosi se na dio sustava za upravljanje 1 kontrolu upotrebe vezova na plutaama (bovama) za plovila.
Vazan dio tog sustava ¢ini konstrukcija plutate s prepoznavanjem i kontrolom priveza plovila koja ¢e detaljno biti
otkrivena ovim izumom. Plutaca je dizajnirana za jednostavno integriranje u centralni informacijski sustava kojim se
upravlja i nadzire sustav priveza plovila koji omogucuje povezivanja neograni¢enog broja takvih plutada u sustav
nadzora.

Tehnicki problem

Predmetni izum odnosi se na ugradnju sustava elektronskog upravljanja i nadzora upotrebe plutaca za privez plovila koji
omogucava direktno komuniciranje grupe takvih plutaca s komunikacijskim centrom.

Naime, nauti¢ki turizam je u velikom porastu te se tijekom sezone pojavljuje znacajna koncentracija plovila koja trebaju
privez na uobifajenim podru&jima opremljenim standardnim plutatama. Manjak takvih podruéja postaje ograni¢avajuci
faktor razvoja ove vrste turizma. Ekonomske analize pokazuje da je koeficijent iskoristivosti pomorskog dobra zemlje
koja koristi standardne plutade za privez plovila smanjen 1 neadekvatno kapitaliziran. Sidrenje izvan koncesijom
dodijeljenih podrugja predstavlja inter alia 1 sigurnosni problem zbog iznenadnih promjena vremenskih prilika. Poznati
su i odredeni ekoloski problemi koje nosi ,,divlje* sidrenje plovila u nekom akvatoriju i njegovom odrzivom razvoju §to
se o€ituje u prijenosu algi, rovanju stanista flore i faune sidrom i drugim sli¢nim problemima podmorja. '

Za monetizaciju tj. prikupljanje i kontrolu najma od (pri)veza plovila obi¢no je potreba jedna osoba koja kontrolira i
naplacuje odredeni broj plutaca na pripadaju¢em podru¢ju za koje je zaduZena. Radi nacina poslovanja podatak o
moguénosti priveza, odnosno je li je neka plutada slobodna je nemoguce dobiti prije nego plovilo dode u koncesionirano
podrugje, tj. prije nego posada opti¢ki ustanovi moguénost veza za slobodnu plutacu i to potvrdi u razgovoru s osobom
koja rukovodi podruéjem. Naime, razgovor je nuzan jer uvijek postoji moguénost zauzeca plutace od strane plovila koje
trenutaéno nije privezano.

Sa stajalista koncesionara ovakvo rjeSenje je skupo, teSko se nadzire u realnom vremenu te je svakako neefikasno glede
troskova. Naime, u slu€aju Zelje za nadzorom i naplatom 365 dana godi¥nje 24h, trodkovi ljudstva su veliki (stalna
fizicka prisutnost barem jedne osobe), a i troSkovi opreme za njih (adekvatno plovilo, druge potrebe odrzavanja)
takoder. Radi svih ovih pobrojanih razloga, jasno je da su danas plutade smjeStene na koncesionirana podrucja
pomorskog dobra isklju¢ivo uz naseljenu obalu, a u udaljenim pustim mjestima, napose otocima, prakticki ih nema.

Imajuéi u vidu gornje, konstrukcija plutace prema ovom izumu omogucava jednostavan i uobiajen nacin priveza za
plutacu, §to se i oCekuje od standardne plutace za privez, ali i potpuno automatiziran nadzor nad vezovima plovila radi
aulomatske kontrole, tome prilagoden nacin placanja te posredovanje podataka u vezi s time u komunikacijski centar
bez prisutnosti ¢ovjeka in situ. Osnovni tehnicki problem koji rjeSava predmetni izum odnosi se stoga na pouzdanu,
kompaktnu i jednostavnu konstrukeiju plutae koja je prilagodena 3to jednostavnijem postupku priveza i registracije
priveza plovila za nju putem odgovarajuce senzorike i sklopovlja za prosljedivanje informacija.

Stanje tehnike

U stanju tehnike poznato je da su plutale za privez plovila izvedene u obliku objekta koji pluta na vodnoj povrsini,
kuglaste ili elipsoidne forme, u¢vricena na svoju fiksnu poziciju lancem, ili drugim prikladnim sredstvom za dno.

Opc¢e poznata rjeSenja obuhvacaju Suplje plasticne plutace koji su uZetom ili lancem vezane na pritegu, najéesce
betonsku. Mana toga je da lanci hrdaju, a uze obrastu alge i zato je njihov rok trajanja relativno kratak, a upitna je i
njihova nosivost pri optere¢enjima kod vremenskih nepogoda. Plovila se obi¢no vezu direktno na uZe ili na fiksni
metalni prsten izveden na vrhu plutae za privez. Na takvim plutaama nema podataka o nosivosti uZeta, lanaca i o
tezini pritege. Kod postupka vezanja plovila obi¢no sudjeluju dvije osobe; prva plutacu privu€e na razinu palube, a
druga kroz obru¢ uvede uZe za vez plovila. Privezivanje plovila na plutatu moZe obaviti jedna osoba samo ako su
vremenski uvjeti pogodni 1 ako je osoba vrlo iskusna.

Stanje tehnike izuzetno je bogato tehni¢kim rjeSenjima iz podrucja plutaga; nabrojit éemo samo neka karakteristi¢na
rjeSenja u stanju tehnike.

Medunarodna prijava patenta objavljena kao W02004/032064A1; nositelja prava Italgest Information Technology
S.P.A. i s ekvivalentom u Republici Hrvatskoj objavljenim kao HRP20050302A2 ,Sustav za nadzor i upravljanje
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pristajanjem®, opisuje sustav kontrole i uspostave pristajanja na moru. Opisani sustav sastoji se od jedne ili vise plutaca,
koji karakterizira da opremljena plutaa moZe komunicirati sa najmanje jednom kontrolnom stanicom. Po ovom
dokumentu plutaca je izradena tako da omoguéuje komunikaciju s kontrolnom stanicom koja se temelji na nekom od
WIFI standarda. Stanicu za prijem i odadiljanje kod plutae tvore odas$ilja¢/prijemnik i antena u obliku prstena
namjestena na vrhu bove. Veza izmedu stanice i plovila omogucuje da se u trenutku pristajanja usklade postavljeni
uvjeti priveza i placanja. Nakon toga postoje dvije mogucnosti: zaposlenik centra ili ode do plovila i naplati vez ili to
moze udiniti upravitelj plovila dolaskom u centar. Ovo pokazuje da unato¢ svim uredajima u sustavu i elektronickih
komunikacijskih moguénosti je uvijek potrebno ucesce i nadzor ¢ovjeka u naplati veza na samom mjestu priveza.

Hrvatska prijava patenta HRP20130277A, nositelja prava Goran Pavlov, &iji tekst u momentu formiranja ove prijave
patenta nije dostupan javnosti, poutava o sustavu za nadzor privezita temeljen na radio komunikacijskim senzorima za
detekciju privezanosti plovila pri¢vriéenim ili ugradenim na/u privezno uze i/ili privezni prsten priveziSne plutace -
kako glasi naziv izuma. 1z naziva izuma se moze zakljuéiti da je sam izum okrenut sustavu za privezista, a nc
konstrukeiji plutace kao dijelu tog sustava.

Hrvatska prijava patenta objavijena kao HRP20100178A2 ,Sustav za automatsko upravljanje i kontrolu upotrebe
vezova za vodna plovila koji ukljucuje automatizirane plutajuce bove te metoda u vezi s time“, nositelja prava SKLAD
NEPREMICNIN d.o0.0. poucavao o rjeSenju kod kojeg je svaka plutata kompletno informatic¢ki opremljena na razini
viSenamjenskom POS terminala s moguénoséu placanja karticom i gotovinom. Obzirom na veliku koli¢inu potrebne
energije, osim solarnih EV sklopova, predvidena je i mogucnost izvedbe s dopunskim kablovima za napajanje. Sve
navedeno pokazuje da se radi o izuzetno slozenom sklopu koji je izuzetno osjetljiv kako na atmosferske utjecaje (sunce,
more, valovi) tako i na fizi¢ka o3tecenja (namjerna ili nenamjerna). Stoga bi spomenuti sustav u impleimentaciji
zahtijevao kontinuirani nadzor i vrlo trofkovno osjetljivo odrZavanje; tj. stru¢no osoblje i skupo sklopovlje. Uz to, nema
opisa nikakvog tehni¢kog rjeSenja automatiziranog prepoznavanja zavezanosti plovnog objekta na bovu te bi nadzor u
smislu neovlastenog priveza zahtjevao trajni ljudski nadzor bez ikakve pomoci IT i telekomunikacijskih sustava.

Medunarodna prijava patenta objavljena kao W(02005/101274A1 ,,A mooring system* nositelja prava Dyhrberg R.;
Wayne R. i Cullen T., poucava o informacijskom sustavu u vidu baze podataka koja daje korisnicima niz informacija o
mogucim privezistima, njihovom stanju i uporabi. No, ovaj sustav ne prikazuje rjeSenja za ,,punjenje* informacija o
stanju privezista (gatovi, sidrita itd.) na osnovi podataka sakupljenih direktno i uz pomo¢ informatickih i telematickih
rieSenja ugradenih na samo mjesto priveza. Naime, nema opisa nikakvog tehnickog rjeSenja automatiziranog
prepoznavanja zavezanosti plovnog objekta na bilo kojoj vrsti privezi$ta. Na osnovi danih podataka mozemo zakljuciti
da sve ulazne informacije moraju biti unesene od strane osoba koje nadziru svako mjesto priveza uz primjeru ulaznih
terminala (specijaliziranih ili prilagodenih uredaja — racunala) koja imaju stalnu vezu s centralnom IT jedinicom na
kojoj se ,,vrti* baza podataka.

Francuska prijava patenta objavljena kao FR2830513A1 ,.Systeme d'amarrage de bouee flottante a cheminee centrale®,
nositelja prava Guillotin G., poutavao o privezidnoj plutaci sa zglobno u¢vri¢enom polugom na vrhu bove, gdje se na
drugom kraju iste nalazi zavr$etak u obliku ukosnice za koji se veZe uze. Na plutadi se nalazi centralno urezani kanal po
njenoj visini, u koji se ulaze poluga (kada plovilo nije na vezu). Dokument opisuje mehanicko rjesenje fleksibilnijeg
rjeSenja centralne osi plutace kojim se omogucuje minimalna pomic¢nost centralno dijela (nosivog dijela) plutate u
smjeru osi priveza i rotacija priveznog mjesta — same uSice plutace. Sa stajalista tehni¢kog problema koji se rjeava
predmetnim izumom, uoCavaju se bitne razlike kako v mehanickom dizajnu rje§enja mjesta priveza (usice) i prijenosa
sile na privez na morskom dnu. Uz to, u sklopu ovog dokumenta nema opisa nikakvog tehni¢kog rjesenja
automatiziranog prepoznavanja zavezanosti plovnog objekta na plutacu.

Japanska prijava patenta objavljena kao JP2012236445A, ,Mooring buoy system, mooring buoy, and tension
calculation method for mooring rope“, nositelja prava Mitsui Shipbuilding Eng., poulava o nadzornom sustavu
opterecenja priveza na plutacu, s obradom podataka o nagibu bove u odnosu na osnovni vertikalni polozaj, te
odasiljanjem skupljenih podataka u kontrolnu sobu radio-komunikacijskom vezom. Prvenstvena primjena rjeSenja je
predvidena za tankerske terminale i sigurnost naftnih cijevi izmedu plovila, tj. tankera i terminala. Sa stajaliSta
tehni¢kog problema koji se rjeSava predmetnom prijavom ne postoji prikaz rje$enja automatiziranog prepoznavanja
zavezanosti plovnog objekta na plutacu, kao ni sustava koji bi integrirao mogucénosti kontrole naplate priveza. Naime,
jasno je da je u fokusu navedenog rjeSenja u stanju tehnike nalazi sigurnost operacija (istovar tereta) veé privezanog
broda, a ne njegova detekcija i naplata priveza.

Americka prijava patenta US3956742A ,Mooring load sensor, nositelja prava Imodco, Inc., poudava o nadzornom
sustavu opterecenja priveza na plutau na osnovi tenzijskog sustava mjerenja sila koji se sastoji od sklopa na zglobu pri
mjestu na kojem se veZe plovilo. Jedina predvidena svrha ovog rjeSenja stanja tehnike je dojava privezanom plovilu o
prekomjernom optereéenju sustava za privez.
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Sa stajalista tehnickog problema predmetnog izuma - ne postoji prikaz rjeSenja automatiziranog prepoznavanja
zavezanosti plovnog objekta na plutacu, kao ni sustava koji bi integrirao mogucnosti kontrole naplate priveza. Naime,
jasno je da je u fokusu navedenog stanja tehnike sigurnost priveza veé privezanog broda, a ne njegova detekcija 1
naplata priveza.

Prijava patenta objavljena kao GB1149470A , Buoy apparatus*, nositelja prava Eg & G Int., poucava o hemisferi¢noj
plutaci koja sadrzava gornji plutajuci dio od plasti¢nog materijala i donji stabilizacijski dio koji sadrzava utor u kojem se
nalazi privezi$na poluga koja se zglobno okrece oko to¢ke P. U predmetnom tehni¢kom rjeSenju ne postoji prikaz
rjeSenja automatiziranog prepoznavanja zavezanosti plovnog objekta na plutacu, kao ni sustav koji bi integrirao
moguénosti kontrole naplate priveza. Mehani¢ki dio rjeSenja u ovom dokumentu stanja tehnike ne omogucava
integraciju sa sustavom senzora koji bi na bilo koji na¢in dali elektroni¢kim putem podatak o privezanosti plovila za
plutacu.

Prijava patenta objavljena kao GB977272A ,lmprovements in or relating to mooring devices*, nositelja prava Imodco
Internat Ltd., poucava o privezidnoj pluta¢i koja sadrzava kuku za privezisni lanac na jednom kraju zglobno u¢vrséene
poluge na vrhu plutade. Prvenstvena namjena ovog rjeSenja je omogucavanje rotacije plovila privezanog za plutacu za
vise od 360° bez izvodenja torzijskog naprezanja nad sidrenim lancem. U ovom dokumentu ne nalazimo prikaz rjesenja
automatiziranog prepoznavanja zavezanosti plovnog objekta na plutacu, kao ni naznake sustava koji bi integrirao
mogucnosti kontrole naplate priveza. Mehani¢ki dio rjeSenja u ovom dokumentu ne omoguéava integraciju sa sustavom
senzora koji bi na bilo koji nacin dali elektroni¢kim putem podatak o privezanosti plovila za plutacu.

Uzimajuci u obzir ovdje pobrojeno poznato stanje tehnike, ¢ini se da ono ne sadrzi dokument koji bi bio orijentiran na
prepoznavanje postojanja priveza plovila za plutadu putem magnetskih senzora. Nadalje, ¢ini se da stanje tehnike ne
poudava o integriranom rje$enju koje ¢e elektronskim putem dati informaciju centralnom integracijskom informati¢kom
sustavu primjenom uobicajenih telematickih rjeSenja kroz sustav mobilnih komunikacija (GSM/GPRS i sli¢no), a bez
ucedca ¢ovjeka na bilo koji na¢in, o stanju (pri)veza na odredenoj lokaciji. Jedino u tako realiziranom slu¢aju postoji
jednostavan nacin placanja, primjerice prijavom preko sms poruka ili mobilnim internetom, te provjere dozvoljenog
nacina koristenja plutace tijekom cijelog vremena priveza. Kod ovako integriranog rje3enja s centraliziranim sustavom
pracenja stanja i svih promjena u sustavu — dakle mno3tva plutaca rasporedenim na razlicitim lokacijama - potreba za
nadzorom svake lokacije pojavljuje se samo u slu€ajevima urgentnih situacija, neovladtenog priveza ili za vrijeme
redovnog ophoda koncesijskih polja s plutatama zbog drugih poslova u sustavu. Time se zna¢ajno smanjuju potrebe za
Jjudskim i materijalnim resursima potrebni za uredno servisiranje sustava, ¢ime cijene priveza mogu biti znac¢ajno nize
nego bez takvog sustava.

Kako bi se u praksi spomenuto provelo, predmetni izum pou€ava o plutadi s pripadajucim elektronskim sklopom i
integriranim [T rjeSenjem u jednom operativhom centru. Naime, plutada svojim tehni¢kim rjeSenjem mjesta priveza
izvedenog na zglobnoj poluzi, a koja je sastavni dio nosece rude bove, omogucava jednostavnu primjenu magnetskih
senzora koji prepoznaju da li je na plutacu privezano plovilo ili je ona slobodna. Metoda koja se primjenjuje u ovom
rjeSenju, a kao posljedica samog rjedenja sklopovlja plutate (mehani¢kih i elektronickih), omogucuje neposrednu
dvosmjernu elektronsku komunikaciju s centralnim informati¢kim sustavom koji se moze nalaziti bilo gdje ukoliko je
povezan uobidajenim informatickim 1 telemati¢kim tehnologijama sa sustavima mobilnih komunikacija (GSM/GPRS).

Bit izuma

Predmetni izum odnosi se na plutadu s prepoznavanjem i kontrolom priveza plovila, a koja se sastoji od gornje i donje
polukugle koje su vodonepropusno povezane na na¢in da je njihov spoj obuhvaéen obodnom gumom. Kroz polukugle
prolazi okvir sa Sipkama koji prenosi silu od pregibne kuke, preko nosaca kuke postavljenog na gornju stranu okvira sa
Sipkama iznad gornje polukugle do mjesta priveza sidrenog lanca smjestenog ispod donje polukugle i utvrdenog
brtvenim prstenom. :

Kako bi se rijesio tehnic¢ki problem prepoznavanja i kontrole priveza plovila, gornja polukugla posjeduje provrt koji je
dobro zabrtvljen poklopcem od prodora vode. Unutar spomenutog poklopca nalazi se ¢vrsto postavljen magnetski
senzor. Nadalje, ispod poklopca nalazi se cijev unutar koje je smjeStena ko3ara za smjestaj elektroni¢kog sklopovlja i
njegova napajanja. Spomenuta ko3ara pri¢vri¢ena je donjim krajem za dno spomenute cijevi, a oZi¢enjem je izveden
$poj na spomenuti magnetski senzor.

Pregibna kuka povezna je s nosacem kuke provrtom kroz koji prolazi osovina uglavljena u nosa¢ osovine u nosacu kuke
tako da se pregibna kuka mozZe pregibati od uspravnog poloZaja do spomenutog poklopca i mjesta gdje je postavljen
magnetski senzor koji registrira poloZaj pregibne kuke.
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Sve dok pregibna kuka pociva poloZena svojim priveznim dijelom na poklopac - plutada odasilje signal putem
ugradenog sklopovlja da je plutaca ,,slobodna®, a kada se pregibna kuka nalazi odignuta od poklopca plutaca odasilje
signal da je plutaca ,,zauzeta“. Naime, elektroni¢ko sklopovlje odasilje signal da je plutada ,,zauzeta* u slu¢aju podizanja
pregibne kuka vise od 5 mm od povriine poklopaca izvedenog na gornje polukugli. Nadalje, elektronicko sklopovlje
zanemaruje stanja koja kratko traju u vremenu, a potjeCu od podrhtavanje pregibne kuke naslonjene na povr§inu
poklopca uslijed valova ili natezanja konopa privezanog plovila.

Informacije o zauzetosti plutace kodiraju se zajedno s drugim informacijama o plutadi te prosljeduje putem GSM/GPRS
komunikacijskog kanala na daljnju obradu. Ovakva plutaca izuzetno je korisna za SMS ili WEB naplatu priveza plovila

u integriranom informacijskom sustavu.

Detaljan opis izuma

Crtez | prikazuje predmet izuma u svom neaktiviranom stanju. Crtez 2 prikazuje predmet izuma s naznadenim
osnovnim elementima kuéista. Crtez 3 prikazuje horizontalni izrez donjeg dijela predmetnog izuma, a Crtez 4 vertikalni
presjek uzduz cijelog izuma.

Kako je prikazano na crtezima 1 i 3, pluta¢a prema predmetnom izumu moZe biti izvedena u obliku kugle s plastem od
PVC materijala ili nekog drugog nekorozivnog i nemagneti¢nog materijala, gdje se spomenuto tijelo plutace sastoji od
dva istovjetna dijela - odnosno gornje polukugle (1) i donje polukugle (7). Prosje¢an stru¢njak podruéja razumjet ce da
su dozvoljene i druge konfiguracije koje omogucuju dobru stabilnost i funkcioniranje plutade; no radi jednostavnosti
konstrukeije - zadrzat éemo se u opisu na ovom jednostavnom obliku,

Gornja polukugla (1) i donja polukugla (7) povezane su na neki od u stanju tehnike poznati nadin, npr. silikonskim
ljepilom, ultrazvuénim varenjem i sl., a na mjestu spoja postavljena je obodna guma (9) ili sli¢na zastita izvedena od
elastomera koja sluzi kao dopunska zastita od otecenja, kako tijela plutace, tako i plovila koje moze do¢i u kontakt s
plutacom.

U sredini tijela plutace nalazi se okomito postavljen okvir sa Sipkama (6), pozeljno izveden od metala ili metalnih slitina
koje ne korodiraju. Spomenuti okvir sa $ipkama (6) ima funkciju standardne centralne Sipke kod plutaca u stanju
tehnike. Uloga okvira sa Sipkama (6) je da prenosi silu izmedu mjesta za fiksiranje plutae na sidreni lanac i plovila u
privezu. Naime, predmetna plutada udvr¥cuje se za morsko dno sklopom A, vidjeti crteZ 2, koji se sastoji od mjesta
priveza sidrenog lanca (8) izvedenog u leptir formti 1 prstena za brtvljenje (11) spomenutog priveza sidrenog lanca (8) i
donje polukugle (7) plutade. Privez sidrenog lanca (8) u &vrstoj je mehanickoj vezi sa ranije spomenutim okvirom sa
Sipkama (6) koja moZe biti izvedena na bilo koji na¢in poznat u stanju tehnike; primjerice navojem, varenjem ili sl. Pri
tome ponovno treba paziti na izbor materijala da se sprije¢i eventualna elektrokorozija spojeva.

Na suprotnom kraju okvira sa Sipkama (6), iznad gornje polukugle (1) nalazi se postavijen sklop C koji povezuje
spomenuti okvir sa §ipkama (6) s mjestom priveza plovila izvedenog u obliku pregibne kuke (10). Sklop C izveden je na
nacin da omogucuje nesmetano podizanje pregibne kuke (10).

Naime, vrh okvira sa ipkama (0) je izveden na nadin da ima leziSte osovine za pri¢vricivanje pregibne kuke (10) koja
ima izveden adekvatan provrt na sebi, kroz koji prolazi osovina (5) za njezino spajanje unutar sklopa C. Sklop C se
sastoji od nosaca kuke (4) i osovine (5) koja prolazi kroz taj provrt izveden na pregibanoj kuki (10). Specifi¢nost nosaca
kuke (4), prema predmetnom izumu, je ta da omogucuje pregibnoj kuki (10) podizanje do razine pune ispruzenosti,
odnosno okomite podignutosti, kada sa pregibna kuka (10) poravna sa smjerom pruzanja okvira sa Sipkama (6). Svi
dijelovi mehanicke veze: prekibna kuka (10), nosac¢ kuke (4), okvir sa $ipkama (6), mjesto priveza sidrenog lanca (8)
izvedeni su na nacin da omogudéavaju sigurno i brzo privezivanje plovila za plutacu; mehanicki dovoljno otporno i s
izborom koristenih materijala koje minimizira tro$enje i elektrokoroziju.

No, sve do sada opisano moZe se na neki nadin pronadi u stanju tehnike. Specifi¢nost predmetnog izuma je da na gornjoj
polukugli (1) pluta¢a ima na boénom dijelu izveden otvor koji se zatvara poklopcem (3), pozeljno ravnim kruznim
poklopcem, koji je poloZen tangencijalno na plast polukugle (1), vidjeti crteze 1 i 2. Poklopac (3) zatvara unutarnji
volumen plutage sklopom B koji se sastoji od navojnice i brtvenih prstenova. Otvor u obliku kruga je zavrsno mjesto
spoja cijevi (14) koja zavrSava svojim dnom na suprotnom dijelu tijela plutace, u donjoj polukugli (7), a u cijelosti je
odvojena od ostataka tijela plutace, kako je to prikazano na crtezu 3, gdje se vidi kako se cijev (14) pruza i kroz okvir sa
Sipkama (6). Cijev (14) je izvedena od bilo kojeg pogodnog materijal, poZeljno od istog materijala kao 1 gornja
polukugla (1), odnosno donja polukugla (7).
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Spomenuta cijev (14) sluZi za umetanje kosare (12) u kojoj su smjesteni baterija [ elektronski sklop te Zi¢ne poveznice
izmedu sklopa i senzora koje omogucuju normalino funkcioniranje plutade. Kofara (12) povezana je kop&om (13) za dno
cijevi (14) sto omogucuje brzu izmjenu predmetnog sklopovlja i/ili baterija u plutaci.

Magnetski senzor za registriranje stanja (pri)veza plovila umetnut je u leZi§te na unutradnjoj strani poklopca (3) i
izuzetno dobro fiksiran. To mjesto je prikazano kao sklop D na crtezu 4; razlog dobrog smjestaja (fiksiranja) je taj da se
izbjegnu pogre$ne dojave stanja plutade. Magnetski senzor, izveden primjerice uz pomo¢ Hallove sonde, registrira
prostor ili zazor izmedu pregibne kuke (10) 1 samog senzora ako je pregibna kuka (10) izvedena od bilo koje metalne
legure koja sadrzi Zeljezo. Uz takav senzor moguée je odgovarajué¢im elektroni¢kim sklopovljem, adekvatno
bazdarenim, na nacin koji je dobro poznat u stanju tehnike; vidjeti npr. Horowitz P.: “Axt of Electronics”, Cambridge
University Press, 1995, 2nd Edition; izvesti sklop da u slu¢aju razmaka izmedu pregibne kuke (10) i poklopca (3) veceg
od 5 mm; sklopovlje ,,shvati“ da je pregibna kuka (10) podignuta i plovilo privezano.

Podizanje pregibne kuke (10) naime ukazuje da je privezivanje plovila ili u tijeku ili ve¢ izvedeno. Na ovaj nacin i
samim provlacenjem najtanjeg konopca koji se koristi kod sportskih 1 nautickih plovila elektronic¢ki sklop ¢e dobiti
podatak da je plovilo privezano, a odgovarajuce softversko rjeSenje kontrolira postojanje priveza sve dok se pregibna
kuka (10) ne oslobodi te ponovno dode u polozaj potpunog dodira s poklopcem (3), odnosno na najmanjoj mogucoj
udaljenosti od sklopa D s ugradenim magnetskim senzorom.

Vrlo kratke promjene u magnetskom polju koje nadzire senzorika ugradena u sklopa D, a koje nastaju radi podrhtavanja
pregibne kuke (10) uslijed valova ili natezanja konopa s plovila su softverskim rjeSenjem ponidtene u smisfu promjene
stanja plutaée ,,slobodna“, odnosno ,,zauzeta™ u kratkom vremenskom periodu. Dakle, sustav prati takve promjene i
zanemaruje stanja koja (pre)kratko traju u vremenu; primjerice koristenjem analognih ili digitalnih integratora ili pak
slicnih rjesenja koja su dobro poznata u stanju tehnike.

Elektronicki sklop koji nadzire rad plutade nalazi se smjesten u koSari (12), koja se na dnu cijevi (14) unutar plutace
ucévrséuje kopcom (13). Na nacin koji je dobro poznat u stanju tehnike, elektroni¢ki sklop 3alje putem GSM/GPRS
komunikacijskog kanala podatak o stanju plutae — slobodna/zauzeta — u centralni informacijsko komunikacijski (1T)
sustav koji se nalazi u operativnom centru; i §to je najvaznije u realnom vremenu.

U slucaju zauzetosti plutace IT sustav oCekuje izvedenc placanje SMS kodom od posade na plovilu. Ukoliko ne dode do
placanja u roku od npr. 30 min od trenutka detekcije priveza na plutacu, sustav smatra se da je do$lo do neovlastenog
priveza. Ukupni dizajn informacijskog sustava u operativnom centru je postavljen na taj na¢in da se samo iz jednog
centra bez bilo kakvih posrednika — ljudskih ili drugih elektronickih sustava — moZe upravljati prakti¢ki neograni¢enim
velikim brojem plutaga razasutih na neograni¢enom broju lokacija.

Za korisnike je jstodobno napravljeno web sucelje ili aplikacija koja im omogucava pregled stanja plutata bilo gdje u
sustavu (njihovi statusi slobodne ili zauzete) kroz izvedeni GIS (Geografski informacijski sustav). Kroz isto web sucelje
Kkorisnici sustava — nauti¢ari — mogu obavljati i druge operacije kao §to su prijava, plac¢anja i sl. te dobivati informacije
bitne za plov u akvatoriju pod nadzorom recenog sustava.

Industrijska primjenjivost

Predmet izuma odnosi se na dio sustava za upravljanje i kontrolu upotrebe vezova na pluta¢ama za plovila. Vazan dio
tog sustava ¢ini konstrukcija plutace s prepoznavanjem i kontrolom priveza plovila koja je detaljno otkrivena ovim
jzumom; prema tome industrijska primjenjivost izuma u najsirem smislu je neupitna.

Popis upotrijebljenih pozivnih oznaka
| — gornja polukugla

3 — poklopac

4 —nosac kuke

5 - osovina

6 - okvir sa §ipkama

7 - donja polukugla

8 —mjesto priveza sidrenog lanca
9 — obodna guma

10 — pregibna kuka

11 —brtveni prsten

[2 - kosara
13 —kopca
14 - cijev
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PATENTNI ZAHTJEVI

L.

[O%)

Plutaca s prepoznavanjem i kontrolom priveza plovila, koja se sastoji od gornje polukugle (1) i donje polukugle
(7) vodonepropusno povezanih na na¢in da je spoj polukugli (1, 7) obuhvacen obodnom gumom (9) radi zastite;
gdje kroz redene polukugle (1, 7) prolazi okvir sa 3ipkama (6) koji prenosi silu od pregibne kuke (10), preko
nosaca kuke (4) postavljenog na gornju stranu okvira sa Sipkama (6) iznad gornje polukugle (1) do mjesta
priveza sidrenog lanca (8) smjetenog ispod donje polukugle (7), povezanog s okvirom sa 3ipkama (6) i
utvrdenog brtvenim prstenom (11), naznafena time,

- da gornja polukugla (1) posjeduje provrt koji je dobro zabrtvljen poklopcem (3) od prodora vode; gdje se
unutar spomenutog poklopca (3) nalazi ¢vrsto postavljen magnetski senzor; a gdje se ispod poklopca (3) dodatno
nalazi cijev (14) unutar kojeg je smjeStena koSara (12) za smjestaj elektroni¢kog sklopovlja i njegova napajanja,
gdje je reena kogara (12) pri¢vri¢ena donjim krajem za dno cijevi (14) a oZi€enjem je izveden spoj na spomenuti
magnetski senzor;

- da je spomenuta pregibna kuka (10) povezna s nosacem kuke (4) svojim provrtom kroz koji prolazi osovina
(5) uglavljena u nosa¢ osovine u nosacu kuke tako da se pregibna kuka (10) moZe pregibati od uspravnog
polozaja do spomenutog poklopca (3) na mjestu gdje se nalazi postavljen magnetski senzor;

na nacin da dok pregibna kuka (10) pociva poloZena svojim priveznim dijelom na poklopac (3) plutaga odasilje
signal, putem ugradenog sklopovlja, da je plutata slobodna za privez, a kada se pregibna kuka (10) nalazi
odignuta od poklopca (3) plutaca odasilje signal da je plutata zauzeta za privez.

Plutaca s prepoznavanjem i kontrolom priveza plovila prema zahtjevu 1, naznacena time, da elektroni¢ko
sklopovlje odasilje signal da je plutada zauzeta za privez u slu¢aju podizanja pregibne kuke (10) vise od 5 mm od
povrSine poklopaca (3) izvedenog na gornje polukugli (1).

Plutata s prepoznavanjem i kontrolom priveza plovila prema zahtjevu 2, naznadena time, da elektroni¢ko
sklopovlje zanemaruje stanja koja kratko traju u vremenu a potjeCu od podrhtavanje pregibne kuke (10)
naslonjene na povrinu poklopca (3) uslijed valova ili natezanja konopa.

Plutaca s prepoznavanjem i kontrolom priveza plovila prema bilo kojem od prethodnih zahgeva naznacena
time, da se informacije o zauzetosti plutate kodiraju s drugim informacijama o plutadi i prosljeduje putem
GSM/GPRS komunikacijskog kanala na daljnju obradu.

Upotreba plutace s prepoznavanjem i kontrolom priveza plovila prema zahtjevima 1-4, naznacena time, da se
koristi za SMS ili WEB naplatu prlveLa plovila u integriranom informacijskom sustavu.

Upotreba plutace s prepoznavanjem i kontrolom priveza prema zahtjevu 5, naznacena time, da mformacuskl
sustav povezan s plutatom alarmira nadleZne osobe ukoliko nakon 30 minuta nije evidentirano placanje
privezanog plovila u informacijskom sustavu.



Crtez 1



HR PK20140925 B3

Crtez 2



HR PK20140925 B3

Crtez 3

10



HR PK20140925 B3

Crtez 4

11



KLASA: 381-03/14-010/0925

BROJ: 559-03/2-17-030; 559-03/2-17-031

SADRZAS POSILIKE: TD3851-Zakljuéak - objava,

pat. spis, isprava - konsenzualni patent; TD3977- Adresa:
Obavijest o priznanju - konsenzualni

dr. sc. Zeljko Bihar, dipl. ing.
ADMOVEO d.o.o.

Aleja lipa 1/G

10040 ZAGREB

R  Rc545823266 H ¥
i




